OTONOM SUALTI ARACLARINDA HIDRODINAMIK PARAMETRELERIN CFD
VE DENEYSEL YONTEMLERLE ANALIZi
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Otonom sualt1 araglar i¢in PID kontroldr tasarlanirken 6ncelikle aracin kinematik ve dinamik
modelinin olusturulmasi gerekmekte daha sonra hidrodinamik parametrelerin belirlenmesi ile
PID kontrolor tasarlanmaktadir. Dogru dinamik modelinin olusturulmasindan sonraki en
onemli kisim parametrelerin dogru ve gergege en yakin olarak belirlenmesidir. Hidrodinamik
parametreler oncelikle hesaplamali akiskanlar dinamigi (CFD) yardimiyla bulunmus daha
sonra ITU Gemi Insaati ve Deniz Bilimleri Fakiiltesi Ata Nutku Gemi Model Deney
Laboratuvari’nda yapilan ¢ekme deneyi sonuglari ile karsilastirilmistir. Bu calismada Istanbul
Teknik Universitesi AUVTECH Otonom Sualt1 Araci Proje Takimi tarafindan bir AUV igin
gelistirilen PID kontroldriin CFD yardimiyla belirlenen hidrodinamik parametrelerinin deney
sonuglart ile gercege uygunlugu detayli bir sekilde karsilastirilmis sonuglar tablolar ve
grafikler halinde sunulmustur.
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