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Pervane kaynakli glrilti, operasyon siiratine bagli olarak geminin tim diger giriltt kaynaklarini
bastirarak glrdltt iz karakterinin belirleyeci unsuru olarak 6éne ¢ikmaktadir. Glnimuziin gelismis sonar
sistemleri kullanarak pervane giriltisi sonarlar tarafindan fark edilebilen bir geminin; tipi, konumu,
seyir yoni ve slrati saptanabilmekte ve modern torpido sistemlerinin en ucuzu olan akustik giidimli
torpidolar ile bu geminin etkisiz hale getirilmesi s6z konusu olmaktadir. Bu sebeple bir gemi insa ve
pervanesi imal edilmeden ©nce akustik izinin hesaplanabilmesi ve dizaynin bu veriler isiginda
diizenlenmesi glinim{iz savas gemisi tasariminin en énemli unsurudur.

Pervane giiriltisiniin ampirik yontemlerle hesabi ile ilgili uzun yillardir galismalar yapilmaktadir.
Bu makalede ise guriltiiniin sonlu hacim temelli hesaplamali akiskanlar dinamigi yontemi kullanilarak
nimerik olarak hesabi lizerine ¢alismalar gerceklestirilmistir. Bu yontemle girilti tahmini icin 6ncelikle
pervane etrafindaki akimin zamana bagl olarak ¢6ziilmesi ve pervane kanatlari Uzerindeki basing
degisimlerinin ve akiskan igindeki yogunluk ve akis hizi degerlerinin zamana bagli olarak saptanmasi
gerekmektedir. Bunun ardindan daha ¢ok ucak ve uzay mihendislerinin hava tasitlarinin pervanelerinin
aeroakustik 6zelliklerini belirlemek igin tercih ettikleri ve yakin zamanda sualti akustigi uygulamalarinda
da kullanilmaya baslanan Ffowcs William Hawkings yodntemiyle pervane akustigi hesaplamalar
gerceklestirilmis ve literatlirdeki benzer ¢alismalarda elde edilen sonuclarla karsilastiriimistir. Tatmin
edici sonuglarin alinmasinin adindan da hesap, bes kanath ¢alikliga sahip bir savas gemisi pervanesi
modeli icin ve yedi kanatl ylksek derecede galikliga sahip bir denizalti pervanesi igin tekrar edilmistir.
Hesaplamali calismalarin ardindan iTU Gemi insaati ve Deniz Bilimleri Fakiiltesi’ndeki kavitasyon
tlinelinde deneysel galismalara gecilmis, Briel Kjaer PULSE akustik 6l¢im sistemi kullanilarak dncelikle
kavitasyon tlinelinin arkaplan giriltlsi tespit edilmis ve ardindan hesaplamalarda kullanilan 5 kanatli,
calik savas gemisi pervanesi ile deneyler gerceklestirilmis ve bu pervaneye ait net girilti saptanmistir.

Bu makalede anlatilan galisma ile elde edilen deneyimin; savas gemisi, denizalti ve torpidolarin
pervanelerinin, dimen, stabilizor ve sonar dom gibi takintilarinin geometrik tasariminda ve sonar
sistemleri igin veritabani gelistirilmesinde uygulanabilecek bir ara¢ oldugu degerlendirilmektedir.
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