OTONOM SUALTI ARACLARINDA YAZILIMSAL YAPILANMA
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Otonom Sualti1 Aracinin yazilimsal yapilanilanmasi, aracin otonom kontroliinii ve gorevlerin
yerine getirilmesini saglamaktadir. Araca giic sinyali verildigi andan itibaren, aracin Su
altindaki dengesinden, ortamin modellemesi, gorevlerin planlamasi, ve eylemleri yiirlitmesine
kadar merkezi bir yazilimsal ¢ekirdek vasitasiyla gergeklestirilir. Bu ana ¢ekirdegin kodu, C#
programlama dilini taban alan Microsoft Robotics platformu yardimiyla yazilmistir. Aracin
beyni olarak taninan bu yazilimin derlenmis hali, aragta bulunan gémiilii bilgisayar kartina
yiiklenip ¢aligitirilir. Ayrica, gergek zamanli gorevlerde sistemin zaman gecikmesini
minimuma indirmek i¢in Windows Embedded, isletim sistemi olarak bilgisayara kurulmustur.
Aracin farkli ¢evre birimlerinin es zamanli olarak ¢aligabilmesi ve sistemin en kisa zamanda
cevap lretebilmesi, yogun bir algoritma gelistirme ve haberlestirme mekanizmasini gerekli
kilar. Yazilim ¢ekirdeginin esas rolii bu konuda ortaya ¢ikmaktadir. Paralel programlama
tekniklerinden faydalanan bu yazilim bir ka¢ algoritmay1 farkli bir ka¢ dongii igerisinde es
zamanli olarak islemeye tabi tutup ¢iktilar1 gerekli ¢evrebirimlerine iletebilmektedir. Yazilim
¢ekirdeginin yapi taslari, Servisler adinda kod bloklarindan meydana gelmistir. Her bir servis
belli bir donanim birimini temsil edebilir, ve i¢inde o birimin sanal yapisini barmndirir.
Boylece, aragta bulunan her bir birim diger birimlerle serbest¢e haberlesebilir ve birbirlerinin
algoritmalarimi yiiriitebilmektedir. Aracin biitiin gorevleri basartyla yerine getirmesi icin
Davranigsal FSM adinda bir algoritmadan yararlanmaktadir. Buna gore, servisler hem
birbirleriyle haberlesebilir ve hem ayni anda yiiriitmesi gereken bir davranisi da kolayca
isleme sokabilir. Servisler popiiler haberlesme formati olan XML formatinda haberlestikleri
icin, yazilim ¢ekirdegi farkli bir kag¢ bilgisayara dagitilsa bile yerine getirmesi gereken
islemleri bagariyla tamamlayabilmektedir. Bunun anlami, goriintii isleme ¢aligmasi1 eger farkl
bir bilgisayarda yapiliyorsa, servisler bunu rahatlikla takip edebilir ve ¢alisma
mekanizmasiyla birlestirebilirler. Bahsedilen tiim ¢alismalar, Istanbul Teknik Universitesi
AUVTECH Otonom Sualti Aract Proje Takimmin yiiriittiigli simiilasyon caligmasinda test
edilmis ve AUVSI yarigma alaniin tamami simiilasyonda modellenmistir.



